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FOTOGRAMMETRIE

Pozemni fotogrammetrie
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Komory pro pozemni
fotogrammetrii
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PhoTheo 19/1318

& fototeodolit

= Vodorovna osa zabéru
= posuvny objektiv
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# univerzalni mericka
komora
= Sirokouhly objektiv
= sklonitelna osa

zabéru v krocich
po 15 °
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UMK 20/1318

# univerzalni méricka

komora

= normalni obrazovy
uhel

= sklonitelna osa
zaberu

= dva pary cepll

= orientacni zarizeni
pod komorou




UMK - HighScan

@ postupné snimani obrazu

s celkovy format 13x18 cm

= 11.000 x 15.000 pix
(tj. 165 Mp)

= skenovan ctyrmi maticemi
prvkt CCD (748x512 pix)

m /macro-scanning
= doba snimani ~ 6 min
= vznika ~ 200 MB dat

= relativni presnost
prostorove souradnice
0,05 %o (.1 mm / 20 m)
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# RSC (Réseau Scanning Camera)
= snimek o celkovém rozmeru 4500x4500 pix (5x5 cm)
» skenovan matici CCD (768x581 pix)
= vyuziti v primyslu (sledovani obrabéni, kalibrace
robotdl, uréovani deformaci)

# JenScan 4500 MC (rmicro-scanning)
» mikroposun matice (mensi nez velikost prvku CCD)
= zvySeni rozliseni snimku




ICAM (Philips)

N

@ velke CCD cipy
= /168x4096 (29 Mp)
nebo

= 3072x2048 (6 Mp),
tj. 8,6x5 cm

= aplikace v pozemni
fotogrammetrii

#® Q16 MetricCamera
= Uprava Rolleiflex 6006
= matice CCD 4096x4096 pix (4j. 16,8 Mp)
= senzor pokryva celé obrazové pole formatu 6x6 cm




IMK 10/1318

& primyslova méricka
komora
= Neprenosna

= plynule ménitelna
zakladna 35-160 cm




MK 5,5/0808
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# dvojita mericka

komora
m b=120cm
s f =56 mm

= Sirokouhly objektiv

= rozmér desek 9x12 cm
(snimek 8x8 cm)

= sklonitelna osa zabéru

= masivni stativ
s vysuvnou tyci
(az do vysky 2,5 m)




SMK 5,5/0808

# dvojita méricka
komora
s b=40cm

= ovladani z centralniho
panelu




snimek porizeny komorou SMK
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Rolleiflex 6008 metric (RolleiMetric,
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& réseau komora
(semimericka)
= vymenny objektiv

» svitkovy film 6x6 cm
s sit’ krizkG 11x11
(po 5 mm)
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Jednosnimkova pozemni
fotogrammetrie
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@ prekreslovac

= opticko-mechanické
reseni vztahu roviny
snimku a roviny mapy

= Pappova véta —
dvojpomeér Ctverice
bodové

= nejmene 4 vlicovaci
body
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Jednosnimkova fotogrammetrie

@ prekresleny digitalni
nemericky snimek

(kolinearni rovinna
transformace)

» nasledneé doplnéna
vektorova kresba

:

= pUvodni snimek




Jednosnimkova fotogrammetrie

= originalni a prekresleny
snimek porizeny
réseau komorou




Metoda svételnych rezd

@ specialni vybava:
s kriz se Ctyrmi
vlicovacimi body
na koncich ramen
= zableskove zarizeni
nebo rotujici laser
@ fezy chodeb, tunell
a tvorba profill
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Zakres objektu do snimku

= umisténi stredového priimétu projektované stavby
do mérickeho snimku



Zakres objektu do snimku
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= umisteéni prostorového modelu projektované stavby
do mérického snimku
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Prisekova fotogrammetrie
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Prisekova fotogrammetrie

= merické snimky



Prisekova fotogrammetrie
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= prostorovy model objektu
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Dvousnimkova pozemni
fotogrammetrie
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Technocart

# analogovy vyhodnocovaci stroj
= rovnice zakladnich stereodvojic mechanicky resi kovova pravitka
= graficky zaznam na kreslicim stole




Technocart
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Ascorecord

@ monokomparator
s registraci snimkovych souradnic




Steko 1818

j Fld ¢ stereokomparétor

e ilm-ﬁ L

bez registrace

= snimkoveé souradnice
merime na 0,01 mm

= horizontalni paralaxy
s presnosti 0,005 mm

= odecitani na
kovovych bubincich
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Stecometer

@ stereokomparator
S registraci

= mMaximalni rozmer
snimku 23x23 cm

= snimky jen na
prUsvitnych podlozkach
» souradnice i paralaxu

merime s presnosti
na 0,002 mm (2 um)




Stecometer — schéma
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DVP — Digital Video Plotter (Leica)

N

@ mala digitalni fotogrammetricka stanice

= stereoskopicky vjem vznika pomoci sklopného
stereoskopu



L/teratura ;
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#® SMIDRKAL, Josef. Fotogrammetrie. Praha : Geodeticky
a kartograﬂcky podnik v Praze, 1986.

& PAVELKA, Karel. Fotogrammetrie 10. Praha : Vydavatelstvi
CVUT, 1998 ISBN 80-01-01863-6

@ DVORACEK, Petr , JURASKOVA Renata , RUZEK, Miloslav.
Eotog. rammetrie 1 0, 20 : Cviceni. Praha : Vyd avatelstvi
CVUT 1997. ISBN 80-01-01566-1

& VEB Carl Zeiss JENA - Soubor diapozitivd.
& <http://Ifgm.fsv.cvut.cz/>
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