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2000 m max. dosah
1400 m na skalu
500 m na uhli
Laser tridy 1

8800 bod za vtefinu

Zomé pole 80° vertikalné,

360° horizontalné 70 mega-pixelovy

vestavény, panoramaticky
digitalni fotoaparat

Pracovni teplotni rozsah
0°C az +50°C
(-20°C do 30 minut exp.)

(-40°C do 10 minut exp.) Vyjimatelna baterie na 3

hodiny méfreni

Hmotnost 14 kg, IP65

Odolny ruéni kontroler s
jasné viditelnym displejem
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